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Piattaforma
RAS Robotic

Controllo robotico, telemetria, navigazione
autonoma e mapping LiDAR in un'unica
interfaccia.
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controlcenter.rasrobotics.it
UN ECOSISTEMA.
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RAS ROBOTICS

Centro di controllo

Seleziona il servizio da uillizzare.

Robot disponibili

Visualirza stmo, informazioni e
controllo del robot assegnati.
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Panoramicadella

RAS
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A BRAND OF DRONEMASTER SRL

piattaforma

Un ecosistema digitale per robotica e dati spaziali.
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Centro di controllo unificato
Gestisci robot, dati e servizi da un'unica interfaccia.

Accesso via browser e interfaccia intuitiva
Sempre disponibile, ovungue ti trovi.

Moduli dedicati per robot e scansioni LiDAR
Dati, mappe e stati operativi in tempo reale.

Architettura scalabile per nuovi servizi
Pronta a crescere con le tue esigenze.
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Dashboard Robot LiDAR
Panoramica e stato Controllo e Scansioni e
in tempo reale maonitoraggio dati 3D
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RAS ROBOTICS

Centro di controllo

Seleziona il servizio da utilizzare.

‘ Rebot disponibili
Visualizza stato, informazioni e
controllo dei robot assegnati.
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REAL SPACES
REAL PROGRESS
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Scansioni LiDAR disponibili  vixct k2

Archivio scansioni, anteprime, -
pose e dataset 3D Potree.
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Gestione
flottarobot

Monitoraggio immediato
degli asset connessi.
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Robot disponibili

1 robot associati al tuo account.

® OMNLINE

Linx M20 Pro

DEEPRobotics LYNX M20

SERIALE P
10.21.31.103 10.21.31.103
CLIENTE POSIZIONE

Dronemaster SRL —_

o % || &
S El s
L.
Visualizzazione Identificazione Associazione Accesso diretto
stato rapida tramite cliente e al pannello
online/offline seriale e IP piattaforma operativo
PRESENTAZIONE PIATTAFORMA
e — -
- 4
- & ”RAS

controlcenter.rasrobotics.it r
UN ECOSISTEMA. INFINITE POSSIBIL A.

Vantaggi operativi

Piu controllo
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Visione immediata
dello stato dei robot.
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Maggiore Attivazione rapida
tracciabilita

Accesso immediato
alle funzionalita
operative.

Dati sempre a portata
di mano.
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Controllo operativo
In tempo reale

Video live, comandi remoti e telemetria integrata.
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Video in tempo reale
Visualizzazione live dall'ambiente operativo

Pannello di guida e movimento
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+ Controllo preciso e reattivo del robot
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Controllo luci e assistenza
lllurninazione e funzioni di supporto

Telemetria di batteria, assetto e stato
Monitoraggio completo in tempo reale

Interfaccia web per operazioni remote

Accesso sicuro da qualsiasi dispositivo ——
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Federico Osti Esci
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Streaming in tempo reale

Dati sempre aggiornati

Risposta in tempo reale

ROBOTS

REAL SPACES
REAL PROGRESS
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Navigazione autonoma
ing LIDAR

Dalla localizzazione alle mappe 2D/3D.

g Visualizzazione mappe 2D e 3D

@ Gestione target, home e waypoints

{f} Supporto alla localizzazione del robot

@ Archivio scansioni e dataset

ol Base per analisi spaziale e digital twin
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Valore della
piattaforma

Un’unica interfaccia per operazioni, dati e decisioni.
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Riduce la Centralizza Supporta
complessita controllo e missioni
operativa monitoraggio autonome
Integra robotica Abilita scalabilita
e dati LIDAR a1l enuovicasi d'uso

APPLICAZIONI

O e Q 3

Security Remote

Mapping operations

Inspection

Scopri di pil su
controlcenter.rasrobotics.it —

ApsOTIGE

RAS ROROTICS

Centro di controllo

Seleziona il senvizio da utliizzare,

Robot disponibili
é Visualizza stato, informazioni e
controfio del rebot assegnati.
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